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 عناوين مهمة  
 

 عمادة شؤون الطلبة:                                         جامعة العلوم والتكنولوجيا الأردنية:

 (27510)  ( فرعي962)  –  2  –  7201000تلفون:                                                        الأردن    –  22110  –اربد    3030ص.ب   

 (  962) – 2 – 7201043فاكس:                                                    ( 962) – 2– 7201000تلفون:  

 studentaffairs@just.edu.joبريد الكتروني:                                                           (962) –2– 7095141فاكس:   

 prsdy@just.edu.joبريد الكتروني: 

 

 

 

 وحدة القبول والتسجيل:                               المعلومات:الحاسوب وكلية تكنولوجيا 

( 27134( فرعي )962) – 2 – 7201000تلفون:                           ( 20000( فرعي )962) – 2 – 7201000تلفون:  

 ( 962) –2 – 7201027فاكس:                             ( 962) –2 –7095046فاكس: 

 register@just.edu.joبريد الكتروني:                            cit@just.edu.joبريد الكتروني:

 

 

 

 مكتب الطلبة العرب والأجانب:                                          : هندسة البرمجيات /علم الروبوتات القسم

 ( 26895) –( فرعي 962) – 2 – 7201000تلفون:                          (26953( فرعي )962) – 2 – 7201000تلفون:  

 (     962) –2 –7201025فاكس:                                       ( 962) –2 –7095046فاكس:  

 iso@just.edu.joبريد الكتروني:                            cit@just.edu.joبريد الكتروني: 

 
 

  

mailto:studentaffairs@just.edu.jo
mailto:prsdy@just.edu.jo
mailto:cit@just.edu.jo
mailto:register@just.edu.jo
mailto:cit@just.edu.jo
mailto:iso@just.edu.jo
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 نبذة عن البرنامج 
 

 

علم الروبوتات هو العلم الذي يدرس جميع جوانب بناء وتشغيل الروبوتات الذكية حيث أن دمج الروبوتات بالذكاء الاصطناعي تمكنها 
من محاكاة الذكاء البشري وأداء المهام بشكل مستقل. ويعد علم الروبوتات من العلوم المهمة التي تدخل في الكثير من الصناعات 

سيعمل البرنامج على تزويد الطلبة بالخبرة العلمية  ر الهدف الأول في الاستراتيجية الأردنية للذكاء الاصطناعي،  والتطبيقات وحيث يعتب
 المتنقلة، تصميم الروبوتات   وديناميكية الروبوتات،  الروبوتات، حركةبناء  ،  الروبوتاتوالعملية في بعض المهارات المهمة مثل: برمجة  

برنامج علم الروبوتات في الجامعة خطوة   إستحداثيُشكّل    والطبية.  الروبوتات الصناعيةم وبرمجة  تصمي و  الروبوتات،وتكامل وأمن  
لتعزيز   ضرورية لتعزيز تنفيذ الاستراتيجية الوطنية للذكاء الاصطناعي في مختلف القطاعات الحيوية في الاردن، بما في ذلك التعليم.

ساعات   6جاهزية الطلاب لسوق العمل، يوفر البرنامج فرصاً لهم للحصول على شهادات دولية، والتي يمكن أن تُحتسب بحد أقصى  
 .معتمدة ضمن متطلبات الدرجة

في طور الاعتماد الوطني الأردني بعد ما إجتاز المراحل الأولى لتسكين البرنامج في الإطار الوطني للمؤهلات، علم الروبوتات  إن  
 .( وتتوافق الخطة الدراسية مع البرامج المرجعية في جامعات عالمية مرموقةABETوهو الآن يسير نحو تحقيق الاعتماد العالمي )

 

• Carnegie Mellon University, PA USA  link 

• University of Toronto, Ontario, Canada link 

• Arizona State University, Arizona, USA link  

 

 

 الرؤية 
 

 

أن يكون رائدا محليا واقليميا وعالميا في التعليم والبحث العلمي، وإعداد وتأهيل خريجين في مجال علم الروبوتات يتمتعون 
 .بأعلى درجات الكفاءة والمهنية

 
 الرسالة

 

 

 

تقديم خدمات تعليمية وبحثية عالية الجودة في مجالات تكنولوجيا الحاسوب والمعلومات، النظرية والتطبيقية، لصناعة ونشر 
المعرفة وقيادة المجتمعات الإنسانية وتنميتها وخلق بيئة تكنولوجية وعلمية محفزة للتميز والابداع والابتكار من خلال شراكات  

 .محلية وعالمية فاعلة
  

http://coursecatalog.web.cmu.edu/schools-colleges/schoolofcomputerscience/robotics/
https://robotics.utoronto.ca/undergraduate-robotics/#:~:text=their%20home%20department.-,Engineering%20Science%20Major%20in%20Robotics,through%20design%20and%20research%20opportunities.
https://degrees.apps.asu.edu/bachelors/major/ASU00/TSEGRRBSE/engineering-robotics?init=false&nopassive=true
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 الأهداف 
 

 

 :لبرنامج علم الروبوتات في إنتاج خريجين هم (PEOs) تتمثل الأهداف التعليمية

علم ممارسين وباحثين وقادة للمستقبل يساهمون في التطوير والابتكار في مجالات ممهنيين منتجين و  :الاحتراف .1
 .الروبوتات

القيام بأدوار قيادية واتخاذ قرارات مبتكرة للمساهمة في التكنولوجيا   :المجتمع  دعم .2 أعضاء منتجون في المجتمع يمكنهم 
 .والنمو الاقتصادي

 .متعلمون مدى الحياة يمكنهم دائمًا تحسين معرفتهم المهنية في مجال تكنولوجيا المعلومات :مدى الحياة التعلم .3

 
 

 المخرجات
 

 :مخرجات التعلم لبرنامج البكالوريوس في علم الروبوتات هي أن يكون لدى الخريجين القدرات التالية

 .تحليل مشكلة حاسوبية معقدة وتطبيق مبادئ الحوسبة والتخصصات الأخرى ذات الصلة لتحديد الحلول .1

 .تصميم وتنفيذ وتقييم حل قائم على الحوسبة لتلبية مجموعة معينة من متطلبات الحوسبة في سياق تخصص البرنامج .2

 .التواصل بفعالية في مجموعة متنوعة من السياقات المهنية .3

 .إدراك المسؤوليات المهنية واتخاذ قرارات مستنيرة في ممارسة الحوسبة استناداً إلى المبادئ القانونية والأخلاقية .4

 .العمل بفعالية كعضو أو قائد في فريق يشارك في أنشطة مناسبة لتخصص البرنامج .5

 .تطبيق أساسيات الروبوتات والذكاء الاصطناعي لإنتاج حلول قائمة على الحوسبة .6
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 مدلول رموز وأرقام المساقات
 

 الرمز
علم  يدل على ( ع ر)

 الروبوتات 
 يتألف من ثلاث منازل  الرقم 

 التصنيف  المدلول  المنزلة

 مستوى المساق المئات 

 السنة الاولى  1
 السنة الثانية  2
 السنة الثالثة  3
 السنة الرابعة  4

 تخصص وموضوع المساق عشرات

 المبادئ الأساسية 0
 برمجة 1
 الذكاء الاصطناعي  2
 المعدات والأجهزة  3
 التطبيقات  4
 الميكانيكا  5
 الروبوتات 6
 التعلم 7
 مواضيع مختلفة 8
 مواضيع خاصة ومشروع وتدريب  9

 الرقم التسلسلي للمساق ضمن تخصص وموضوع المساق  الأحاد
 

كلية والأقسام المذكورة في الخطةرموز الأقسام الأكاديمية في ال  
 

 القســـم  الرمز 
 علم روبوتات  ع ر
 هندسة برمجيات  ه ب

 هندسة ميكانيكية  مك 
 هندسة حاسوب هك

 علوم الحاسوب ع ح
 الذكاء الاصطناعي  ذ ص 

 الفيزياء  ف
 علوم الأساسية الإنسانية والعلمية  ع ا 

 الرياضيات ر
 علوم الحاسوب ع ح 
 علم البيانات  ع ب 
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 علم الروبوتات الدراسية للحصول على درجة البكالوريوس في   الخطة
 

جامعة في في كلية تكنولوجيا الحاسوب والمعلومات   هندسة البرمجياتمن قسم   (ع ر)  علم الروبوتاتتمنح درجة البكالوريوس في 
 (.1حسب ما هو مبين في جدول ) موزعة) معتمدةساعة  132( العلوم والتكنولوجيا الأردنية بعد النجاح في

 

 علم الروبوتات (: توزيع الساعات المعتمدة لتخصص 1جدول )

 المعتمدة  الساعات المتطلبات

 المجموع الساعات الاختيارية الساعات الاجبارية 

 25 9 16 متطلبات جامعة

 20 0 20 متطلبات كليـــة

 87 9 78 متطلبات قســــم 

 132 18 114 المجـــموع 
 

 
 

وبعد تحقيق الشررررروم المنصرررروص عليها في تعليمات منل درجة البكالوريوس )المعدلة( في جامعة العلوم والتكنولوجيا الأردنية لسررررنة  
 الصادرة عن مجلس العمداء بموجب نظام منل الدرجات العلمية والشهادات في جامعة العلوم والتكنولوجيا الأردنية. 1987

 
 

 

 أولًا: متطلبات الجامعة 
 

 ما نصت عليه تعليمات منل درجة البكالوريوس وموزعة على النحو التالي:  معتمدة حسبس.م(  25ويخصص لها )
 (. اعة معتمدةس 16متطلبات إجبارية بواقع ) أ.

 . اعة معتمدة(س 9متطلبات اختيارية بواقع ) ب.
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 ثانياً: متطلبات الكلية 
 .)2( إجبارية كما هو مبين في جدول رقم )ساعة معتمدة 20ويخصص لها )

 (: متطلبات الكلية الإجبارية 2جدول )
 

 رمز ورقم 
الساعات   اسم المساق  المساق

 المعتمدة
 الساعات الأسبوعية 

 المتطلب السابق 
 عملي نظري 

 - 0 3 3 (1تفاضل وتكامل ) ر 101ع أ

النجاح في  +   هر ب  103أع  0 3 3  مقدمة في البرمجة الكينونية هر ب  112ع أ 
 ع ح 101ع أ

مهارات الاتصال وأخلاقيات   ع ب 203ع أ 
 المهنة

2 2 0  

 هر ب 112النجاح في ع أ 0 3 3  تراكيب البيانات ع ح    211ع أ 

 - 0 3 3 الرياضيات المتقطعة ر  241ع أ 
  أو متزامن  99ن م   0 3 3  مقدمة في البرمجة ع ح 101ع أ
فري   هر ب 102ع أ الانرجرلريرزيرررررررة  الرلرغرررررررة  مرهرررررررارات 

  تكنلوجيا المعلومات
3 3 0 - 
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 م  ـــــت القسثالثاً: متطلبا
 :( موزعة على النحو التالياعة معتمدةس  87)لمتطلبات القسم يخصص 

 .(3( كما هو مبين في جدول رقم )اعة معتمدةس 78الإجبارية: بواقع ) القسممتطلبات   .أ
 

 الإجبارية القسم(: متطلبات 3جدول )
 رمز ورقم 
 اسم المساق  المساق 

الساعات  
 المعتمدة 

 الساعات الأسبوعية 
 المتطلب السابق 

 عملي  نظري 
 ف 103ع أ  0 3 3 ة ميكانيكيا هندسي 215مك 

   ر101النجاح في ع أ 0 3 3 (2تفاضل وتكامل )  ر 102ع أ 

 - 0 3 3  فيزياء عامه ف 103ع أ 

 ع ح او متزامن   101ع أ   2 0 1  مختبر مقدمة في البرمجة   ع ح 106ع أ
 هر ب او متزامن    112ع أ  2 0 1  مختبرمقدمة في البرمجة الكينونية   هر ب   113ع أ 

   أو متزامنع ح   211ع أ  2 0 1  مختبر تراكيب البيانات  ع ح     212ع أ 

 ر  102النجاح في ع أ 0 2 2 تحليل عددي ر221ع أ
  0 3 3  قواعد البيانات  اساسيات   ع ب  221ع أ 
 ر102ع أ 0 3 3 إحصاء واحتمالات لطلبة الحاسوب  ر 233ع أ 
 ر  101ع أ  0 3 3  مبادئ الجبر الخطي 140ر 

 هر ب   112ع أ  0 3 3 تصميم المنطق الرقمي  236هك

 ع ح   211ع أ  0 3 3 تحليل وتصميم الخوارزميات  284ع ح 

 أو متزامن  ع ح 211ع أ 0 3 3 مقدمة في الذكاء الاصطناعي  240ذ ص

  ع ح101ع أالنجاح في   0 2 2 برمجة الذكاء الاصطناعي  244ذ ص

  أو متزامن   244ذ ص   2  0  1  مختبر برمجة الذكاء الاصطناعي  245ذ ص 

 0 3 3 تعلم الآلة  249ذ ص
 ر   233ع أ  

 )أو متزامن   284ع ح  (
 249ذ ص 0 3 3 التعلم العميق  342ذ ص 

    140و  ر 240ذ ص  0 3 3 مقدمة في الروبوتات  201ع ر 

 340و  ع ر  201ع ر  2 0 1  مختبر برمجة الروبوتات والإدراك  310ع ر 

 236هك 0 3 3  تحليل الاشارات وأنظمة التحكم 331ع ر 

 284و  ع ح  331ع ر  0 3 3 المدمجة الذكية  التشغيل  أنظمة  332ع ر 

 أو متزامن  332ع ر  2 0 1   المدمجة الذكية التشغيل  مختبرأنظمة  333ع ر 

 249ذ ص  0 3  3 الرؤية الحاسوبية  340ع ر 
  



             

   علم الروبوتات  الخطة الدراسية لدرجة البكالوريوس في        

9 

 0 2  2 حركة وديناميكية الروبوتات  350ع ر 
 أ  215ر، و مك  221ع أ

 ع ح     211و   ع أ  201و ع ر 

 2 0  1   مختبر حركة وديناميكية الروبوتات  351ع ر 
 أو متزامن  350ع ر     

 
 331ع ر  0 3 3 شبكات الاستشعار المتنقلة    360ع ر 
 س.م بنجاح  90إجتياز  25 0 3 التدريب الميداني  391ع ر 

 350و   ع ر  340ع ر   0 3  3 الروبوتات المتنقلة  461ع ر 

 أو متزامن      461ع ر 2 0 1  مختبر الروبوتات المتنقلة 462ع ر 

 350ع ر  0 2  2 تصميم وتكامل وأمن الروبوتات   463ع ر 

 350و ع ر   331ع ر  0 3  3 الروبوتات الصناعية  464ع ر 

 أو متزامن      464ع ر 2 0 1  مختبر الروبوتات الصناعية  465ع ر 
 أو متزامن  463ع ر  2 0  1  مختبر تصميم وتكامل وأمن الروبوتات 468ع ر 

 بنجاح س.م  90إجتياز  3 0 1 1مشروع تخرج  491ع ر 

 491ع ر  6 0 2 2مشروع تخرج  492ع ر 
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يسرمل و  (.4( يختارها الطالب من قائمة المسراقات المبينة في جدول رقم )اعة معتمدةسر  9متطلبات القسرم الإختيارية: بواقع ) .ب 
بعد الحصررررول على  ( فما فوق   400من اقسررررام الكلية الأخرى )مسررررتوى  ( سرررراعات معتمدة كحد أقصررررى  3بتسررررجيل )للطالب  

 .موافقة القسم*

 *  الإختيارية القسم(: متطلبات 4جدول )

 رمز ورقم 
الساعات   اسم المساق  المساق

 المعتمدة
 الساعات الأسبوعية 

 المتطلب السابق 
 عملي نظري 

 0 3  3 تخطيط الذكاء الاصطناعي 321ع ر 
   240ذ ص     

 284و   ع ح 
 خوارزميات التحسين 322ع ر 

3 3 0 
   284ع ح    

 249و   ذ ص 
 249ذ ص      0 3 3 أنظمة متعددة الوكلاء  368ع ر 

 332ع ر  0 3 3 الأنظمة الذاتية 450ع ر 

 0 3 3 نمذجة الروبوتات والتحكم بها 466ع ر 
 140ر              

   350و   ع ر 
    331و  ع ر 

 360ع ر     0 3 3 انترنت الأشياء الروبوتية  467ع ر 
 التعلم المعزز  471ع ر 

3 3 0 
   240ذ ص    

 249و  ذ ص  
 موافقة القسم 0 1 1 1 مواضيع خاصة في الروبوتات 493ع ر 

 موافقة القسم 0 2 2 2 مواضيع خاصة في الروبوتات 494ع ر 

 موافقة القسم 0 3 3 3 مواضيع خاصة في الروبوتات 495ع ر 

- 
مساق من أقسام الكلية الأخرى  

 فما فوق(  400)مستوى 
 موافقة القسم 0 3 3

 

يزيد عن   * الطالب من دراسة ما لا  التدريبية ( ساعات معتمدة من  6) يعفى  الدورات  بأحد  التحق  إذا  القسم الاختيارية  مساقات 
( ساعة لكل دورة، وذلك بعد موافقة القسم المختص وحصول 70لأكاديميات عالمية، بشرم ألا تقل عدد الساعات التدريبية عن ) 

ساعات معتمدة لكل دورة معتمدة يتم   (3الطالب على الشهادة المعتمدة عالميا فيها بعد اجتيازه الامتحان الدولي، حيث يتم احتساب )
 .إكمالها بنجاح
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 كما أن المساقات التالية تؤهل الطالب الحصول على إحدى الشهادات العالمية، وهي على النحو التالي:

 
 

 

  

Certificate Name Mapped Courses 

Certified Robotics Technician 

 (RT) 

- RB 201: Introduction to Robotics 

- RB 350: Robot Kinematics and Dynamics (and 

Laboratory) 

- RB 464: Industrial Robotics (and  Laboratory ) 

- RB 463: Robotics Design, Integration, and 

Security (and  Laboratory ) 

Siemens Certified Mechatronic Systems - RB 230: Electric and Electronic Circuits 

- RB 332: Intelligent Embedded Operating 

Systems (and  Laboratory ) 

- ME215A: Engineering Mechanics 

- CPE236: Digital Logic Design 

Yaskawa Motoman Robotics Certification - RB 464: Industrial Robotics (and  Laboratory ) 

- RB 201: Introduction to Robotics 

- RB 463: Robotics Design, Integration, and 

Security (and  Laboratory ) 

- RB 331: Signals Analysis and Control Systems 

ROS (Robot Operating System) 

Certification 

- RB 310: Robotics Programming and Perception  

Laboratory  

- RB 340: Computer Vision 

- RB 461: Mobile Robotics (and  Laboratory ) 

- RB 466: Robotics Modeling and Control 

Universal Robots Certified Training 

Programs 

- RB 360: Mobile Sensor Networks 

- RB 450: Autonomous Systems 

- RB 467: Internet of Robotic Things 

- RB 321: Artificial Intelligence Planning 

Certified Control Systems Technician 

(CCST) 

- RB 331: Signals Analysis and Control Systems 

- HSS233MATH: Probability and Statistics 

- RB 310: Robotics Programming and Perception  

Laboratory  

- RB 466: Robotics Modeling and Control 
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 الإســترشــادية  ة ـــالخط

 

 الســـــنة الأولـــــى 
 

  

 الأول الدراسي  الفصل

الساعات   اسم المساق رمز رقم المساق 
 المتطلب السابق  المعتمدة 

 - 3 ( 1تفاضل وتكامل ) ر  101 ع أ
 متزامن  أو  99ن م  3 مقدمة في البرمجة  ع ح 101ع أ 

تكنولوجيا مهارات اللغة الإنجليزية في  هر ب 102ع أ 
  3 المعلومات

 - 3  فيزياء عامه ف103ع أ
 ع ح 101متزامن مع ع أ  1  مختبرمقدمة في البرمجة  ع ح 106ع أ 

  2 متطلب جامعة اجباري  
  3 متطلب جامعة اجباري  

  18 مجموع الساعات 

 

 الفصل الدراسي الثاني 

الساعات   اسم المساق رمز رقم المساق 
 المعتمدة 

 المتطلب السابق 

 ر  101ع أ   3 مبادىء الجبر الخطي  140ر 
 ر 101ع أ   3 ( 2تفاضل وتكامل ) ر 102ع أ  
 ع ح 101النجاح في ع أ  3 مقدمة في البرمجة الكينونية هر ب 112ع أ 
 او متزامن هر ب 112ع أ  1  مختبر مقدمة في البرمجة الكينونية   هر ب 113ع أ 
 - 3 الرياضيات المتقطعة ر  241ع أ 

 - 3  العلوم العسكرية 100ع ع 
 مجموع الساعات 
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 لســـــنة الثانيـــــــة ا

 

 

  

 الأول لدراسي االفصل 

الساعات   اسم المساق رمز رقم المساق 
 المتطلب السابق  المعتمدة 

 ع ح  أو متزامن 211ع أ  3 مقدمة في الذكاء الاصطناعي 240ذ ص 
  2 مهارات الاتصال وأخلاقيات المهنة   ع ب203 ع أ

   ر 241أ  ع 3 تراكيب البيانات  ع ح 211ع أ 
 هر ب  112ع أ النجاح في 

  أو متزامنع ح  211ع أ  1  مختبر تراكيب البيانات  ع ح    212ع أ 
 ر 102النجاح في ع أ  2 تحليل عددي ر221ع أ

 هر ب 112ع أ  3 تصميم المنطق الرقمي 236هر ك 
 - 3 متطلب جامعة اختياري  -

  17 مجموع الساعات 

 

 الفصل الدراسي الثاني 

الساعات   اسم المساق رمز رقم المساق 
 المتطلب السابق  المعتمدة 

  ع ح101ع أالنجاح في  2  الاصطناعي الذكاء  برمجة  244 ص ذ
  أو متزامن  244ذ ص   1  الاصطناعي الذكاء برمجة  مختبر  245 ص ذ

 ر   102ع أ  3 إحصاء واحتمالات لطلبة الحاسوب  ر  233ع أ 
 ع ح 211ع أ  3 تحليل وتصميم الخوارزميات  284ع ح 
     140و  ر   240ذ ص  3 مقدمة في الروبوتات 201ع ر 

اللغة العربية ومهارات الإتصال   102ع
 - 3 والتواصل

 ف 103ع أ  3 ميكانيكيا هندسيه أ  215مك 
  18 مجموع الساعات 
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   الســـــنة الثالثـــــة

 

 لأول لفصل الدراسي اا

 اسم المساق رمز رقم المساق 
الساعات  
 المتطلب السابق  المعتمدة 

 ر 233أو ع     244ذ ص 3 تعلم الالة 249 ذ ص
 أو متزامن  284و ع ح 

  3 قواعد البيانات اساسيات ع ب 221ع أ 
  3  تحليل الاشارات وأنظمة التحكم 331ع ر 

 و  201و ر 215ر و مك221ع أ 2 حركة وديناميكية الروبوتات  350ع ر 
   ع ح 211ع أ

 أو متزامن     350ع ر     1  مختبر حركة وديناميكية الروبوتات 351ع ر 
 - 3 متطلب جامعة اختياري  -

  15 مجموع الساعات 

 

 الفصل الدراسي الثاني 

 اسم المساق رمز رقم المساق 
الساعات  
 المتطلب السابق  المعتمدة 

 249 ذ ص 3 التعلم العميق 342ذ ص 
 332ع ر 

 
 284و  ع ح   331ع ر  3 أنظمة التشغيل المدمجة الذكية 

 أو متزامن   332ع ر  1  مختبر أنظمة التشغيل المدمجة الذكية 333ع ر 
 249ذ ص  3 الرؤية الحاسوبية 340ع ر 
 331ع ر  3 شبكات الاستشعار المتنقلة   360ع ر 

 - 3 متطلب قسم اختياري  -
  16 مجموع الساعات 

 

 الفصل الدراسي الصيفي

 
رمز رقم  

 المساق
 اسم المساق

الساعات  

 المعتمدة
 المتطلب السابق 

 بنجاح س.م  90إجتياز  3 التدريب الميداني 391ر ع 

  3 مجموع الساعات
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   الســـــنة الرابعـــــــة

 

 الأول  الدراسي الفصل

 اسم المساق رمز رقم المساق 
الساعات  
 المتطلب السابق  المعتمدة 

 - 2 الريادة والإبتكار 119أ  ع
 340و  ع ر   201ع ر  1   والإدراكمختبر برمجة الروبوتات  310ع ر 
 350و  ع ر   340ع ر  3  الروبوتات المتنقلة 461ع ر 
 أو متزامن   461ع ر  1  مختبر الروبوتات المتنقلة 462ع ر 
 350ع ر  2  تصميم وتكامل وأمن الروبوتات 463ع ر 
مختبر تصميم وتكامل وأمن   468ع ر 

 أو متزامن  463ع ر  1  الروبوتات

 بنجاحس.م  90إجتياز  1  1مشروع تخرج  491ع ر 
 - 3 متطلب قسم اختياري  -

  14 مجموع الساعات 

 

 الفصل الدراسي الثاني 

 اسم المساق رمز رقم المساق 
الساعات  
 المتطلب السابق  المعتمدة 

 - 3 والمسؤولية المجتمعية التربية الوطنية  110أ  ع
   350و ع ر   331ع ر  3 الروبوتات الصناعية 464ع ر 
 أو متزامن   464ع ر  1  مختبر الروبوتات الصناعية 465ع ر 

 491ع ر  2 2مشروع تخرج  492ع ر 
 - 3 متطلب جامعة اختياري  -
 - 3 متطلب قسم اختياري  -

  15 مجموع الساعات 
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 وصـــــف المســــــــاقات 

 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)                       : مقدمة في الروبوتات 201 ع ر
 140ر  و   240ذ ص  :المتطلب السابق

الهدف من المساق هو تقديم مقدمة شاملة للمبادئ الأساسية للنمذجة والتصميم والتخطيط والتحكم في مجال الروبوتات. يتضمن المساق بشكل 
أساسي موضوعات من مجالات الهندسة وعلم الحركة، والإحصائيات، والديناميكيات، والتحكم. من خلال هذا المساق يطور الطلاب فهمًا قويًا 

على وجه التحديد الجوانب العملية للروبوتات، المساق  يم الأساسية في مجال الروبوتات بينما يتعمقون في آثارها المجتمعية الأوسع. يتناول  للمفاه
 وتشمل موضوعات مثل الجوانب البصرية، وتخطيط الحركة، وآليات الحركة، وديناميكيات الحركة، والحركة العكسية، وتكامل أجهزة الاستشعار. 

 

 عملي( 2، نظري 0س.م=1)                                     : مختبر برمجة الروبوتات والإدراك  310ع ر
 340 ع ر و  201 ع ر :المتطلب السابق

. يستكشف الطلاب تخطيط الحركة وخوارزميات التحكم والتواصل في الوقت يوفر المختبر خبرة عملية في البرمجة والإدراك للأنظمة الروبوتية
الفعلي للروبوتات. يغطي المختبر آليات الإدراك على مستوى المستشعر باستخدام نماذج من مجالات مختلفة مثل علم النفس المعرفي وعلم  

 الأعصاب. الهدف هو تطوير أنظمة روبوتية للبيئات الديناميكية المعقدة.

 
 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)          : تخطيط الذكاء الإصطناعي   :321ع ر

 284ع ح  و   240ص   ذ: المتطلب السابق 
على جزء أساسي من الأنظمة الذكية وهو مفهوم التخطيط. تشمل الموضوعات التي يتناولها هذا المساق تمثيل العمل والخطة،  المساقيركز 

وتخطيط والأنظمة التفاعلية، والتخطيط الهرمي والتجريدي، والتخطيط القائم على الحالة، والتعلم الآلي في التخطيط، والتخطيط متعدد الوكلاء، 
ناعي للروبوتات، والتفاعل مع البيئة، والتخطيط في ظل عدم اليقين، والتخطيط التنفيذ، الخطط الجزئية، تحسين الخطة، شبكة  الذكاء الاصط

 المهام وتحليلها، خوارزمية خطة الرسم البياني، قواعد بيانات الأنمام، إنشاء الخطة، لغات نمذجة التخطيط، وتطبيقات التخطيط. 
 

 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)                                 : خوارزميات التحسين   322ع ر
 249ص   ذ و   284ع ح  :المتطلب السابق

يقدم هذا المساق المبادئ الأساسية لحل المشكلات، ومشكلات التحسين، والخوارزميات. يغطي المساق المفاهيم الأساسية للعديد من تقنيات 
د  العدي   وخوارزميات التحسين، بما في ذلك الاستدلال، والاستدلال الفوقي، وتكنولوجيا التحسين التطورية. سيوضل المساق أيضًا كيفية التعامل مع

من مشكلات التحسين المختلفة. مع نهاية المساق يجب أن يكون الطلاب قادرين على تحديد وتنفيذ المكونات الرئيسية لمشكلة التحسين في 
 التطبيقات المختلفة، مثل التعلم الآلي، وعلوم البيانات، والشبكات العصبية، والتعلم العميق حسب الاقتضاء.

 

 ( عملي0نظري ، 3س.م=3)     )تعلم قائم بالمشاريع(    تحليل الاشارات وأنظمة التحكم : 331ع ر 
 236هك  :المتطلب السابق

بشكل منهجي   يتعمق هذا المساق في الإشارات والأنظمة الحتمية، مع التركيز على الأنظمة الخطية والثابتة زمنيًا والأبعاد المحدودة والسببية. يقدم
يكية مجموعة من الأدوات الأساسية التي تنطبق على الأتمتة ومعالجة الإشارات، مع تسليط الضوء على طرق تمثيل الأنظمة الخطية الدينام

يتضمن المساق مشاريع أو   وتحليل سلوكها. يناقش المقرر عدة موضوعات مثل التقدير والتحديد وتوليف قوانين الرقابة لغرض التثبيت والتنظيم.
 .المساقوظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات مهنية عالمية متعلقة بموضوع  
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 ( عملي0نظري ، 2س.م=2)       )تعلم قائم بالمشاريع(: أنظمة التشغيل المدمجة الذكية                                     332ع ر 

 284ع ح  و 331 ع ر :المتطلب السابق
مجة يقدم المساق الجوانب التقنية للأنظمة المدمجة المتقدمة وتطبيقات أنظمة الذكاء الاصطناعي، مع التركيز على أنظمة الوقت الحقيقي المد
ج، اموتقنيات البرمجة ومنهجيات التطوير. كما يغطي مختلف الجوانب المتقدمة للأنظمة الذكية المدمجة في كل من مفاهيم ومبادئ الأجهزة والبر 

الفعلي. الوقت  في  التشغيل  أنظمة  الدقيقة، ومفاهيم  المتحكمات  العملية    وتطبيقات  التطبيقات  تركز على  أو وظائف  المساق مشاريع  يتضمن 
 .المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساق

 
 عملي( 2نظري ، 0س.م=1)                                                             أنظمة التشغيل المدمجة الذكية :مختبر 333ع ر

 أو متزامن  322ع ر  :المتطلب السابق
يقية يوفر هذا المختبر تجربة عملية في أنظمة الحوسبة المدمجة المتقدمة وتطبيقات الذكاء الاصطناعي، مع التركيز على الأنظمة الزمنية الحق

  وتقنيات البرمجة ومنهجيات التطوير. سيستكشف الطلاب الجوانب المادية والبرمجية لأنظمة الحوسبة الذكية المدمجة، وسيعملون بشكل مباشر 
في مع المتحكمات الدقيقة وأنظمة التشغيل الزمنية الحقيقية وتكامل الذكاء الاصطناعي لتطبيقات عملية. سيكتسب الطلاب مهارات عملية وثقة 

 . تطوير أنظمة مدمجة متينة وعالية الأداء مزودة بقدرات ذكية
 

 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)                    )تعلم قائم بالمشاريع(   : الرؤية الحاسوبية   340ع ر
  249ص   ذ: المتطلب السابق

ديو. يغطي هذا المساق التقنيات الأساسية لرؤية الكمبيوتر، والهدف هو تطوير الأساليب التي تمكن الآلة من فهم أو تحليل الصور ومقاطع الفي 
لجة ايتعلم الطلاب الموضوعات الأساسية في المجال، بما في ذلك تكوين الصور، واكتشاف الميزات، والتجزئة، والتصنيف، والتعرف، والتعلم، ومع

يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات   الفيديو. يمكن لمجموعة من المشاريع توفير الخبرة العملية في المواضيع ذات الصلة.
 .العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساق

 

 عملي( 0نظري ، 2.م=2)                                   )تعلم قائم بالمشاريع(               حركة و ديناميكية الروبوتات :  350ع ر
 ع ح  211ع أ و      201ع ر و     أ 215مك و    ر221ع أ  :المتطلب السابق

التمثيلات المواضيع  تشمل  بالروبوتات.  المتلاعبين  وديناميكيات  حركيات  لتحليل  المستخدمة  الأساسية  والأدوات  المفاهيم  المساق  هذا    يقدم 
ر المساوالتحولات الحركية، والحركيات الموضعية والتفاضلية، والتفرد وتحليل مساحة العمل، وتقنيات الديناميكيات العكسية والأمامية، وتخطيط  

فيه. المتوافق مع   والتحكم  العملي  التعلم  أو  المساق،  بموضوعات  المتعلقة  العملية  التطبيقات  تركز على  أو وظائف  المساق مشاريع  يتضمن 
 شهادات مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساق. 

  

 عملي(2نظري ، 0س.م=1)                                                          حركة و ديناميكية الروبوتاتمختبر :  351 ع ر
 أو متزامن 350ع ر   :المتطلب السابق

م تقديمها  يوفر هذا المختبر تجربة عملية في تحليل الحركيات والأنمام الديناميكية لأذرع الروبوت، مما يعزز المفاهيم والأدوات الأساسية التي ت 
ونطاق في المقرر. من خلال تمارين عملية، سيتعامل الطلاب مع تمثيلات وتحويلات الحركيات، الحركيات الموضعية والتفاضلية، تحليل التفرد  

ت العمل، وتخطيط المسار والتحكم. باستخدام أدوات برمجية وبرمجة، سيطبق الطلاب تقنيات الديناميكيات العكسية والأمامية للتحكم في حركا
 . الروبوت وتحسين الأداء
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 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)           )تعلم قائم بالمشاريع(  شبكات الاستشعار المتنقلة   :  360ع ر 
  331 ع ر :المتطلب السابق

يغطي المساق أنظمة الاستشعار من فئة الذرة وبروتوكول الاتصال للشبكات المتنقلة المخصصة، بما في ذلك المفاهيم الأساسية وخوارزميات  
د من التوجيه وتقنيات التوطين والتطبيقات العملية للبيئات الذكية. ويغطي المساق أيضًا الاستشعار التشاركي، وشبكات الاستشعار التي تستفي 

يتضمن المساق   لأجهزة المحمولة، وقيود الطاقة في الشبكات الديناميكية، وتقنيات إدارة البيانات الموزعة لشبكات الاستشعار المحدودة الموارد. ا
المتوافق مع شهادات مهنية عالمية متعلق العملي  التعلم  المتعلقة بموضوعات المساق، أو  العملية  التطبيقات  ة  مشاريع أو وظائف تركز على 

 .بموضوع المساق

 
 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)           : أنظمة متعددة الوكلاء  368ع ر 

 249ص   المتطلب السابق: ذ
ات. يغطي هذا المساق مبادئ الأنظمة متعددة الوكلاء حيث يتكون النظام متعدد الوكلاء من عدة كيانات مستقلة مثل شبكات الاستشعار والروبوت 

التفاعل  نظرية  المواضيع  تغطي  المشكلات.  وحل  الموزع  التحسين  ذلك  في  بما  الوكلاء،  متعددة  للأنظمة  الأساس  بمثابة  المساق  هذا  يعد 
لمواضيع اتيجي بين الوكلاء المهتمين بمصالحهم الذاتية والوكلاء الأكثر إيثارًا الذين يمكن أن يعملوا معًا في بيئات موزعة معقدة. قد تشمل االاستر 

 لتفاوض.أيضًا التعلم متعدد الوكلاء، والتصويت، وحل المشكلات في الشبكات، والتواصل، والاختيار الاجتماعي، وتصميم الآليات، والمزادات، وا
 

 ي( عمل25، نظري 0س.م=3)           : التدريب الميداني  391ع ر 
 س.م بنجاح  90إجتياز  :المتطلب السابق

 يتلقى الطالب تدريب بالتعاون مع إحدى الجهات المحلية مثل المنظمات او المؤسسات والشركات لمدة ستة أسابيع على الأقل وما يعادل ستون 
 عة. الجاميوم عمل، ويقدم الطالب تقريرًا معبئاً من الجهة المنظمة للتدريب لوصف فعالية التدريب وفقًا للأنظمة والتعليمات الخاص بالتدريب في 

 
  عملي(0نظري ، 3س.م=3)             : الأنظمة الذاتية  450ع ر 

 332ع ر  المتطلب السابق: 
جنب  يقدم هذا المساق الموضوعات المتعلقة ب الأنظمة الذاتية كمركبات ذاتية القيادة بدون طيار مزودة بأجهزة استشعار، بما في ذلك أجهزة ت 

 العوائق، والأدوات الأخرى، والأحمال التي تعتمد على خوارزميات معقدة ولها استخدامات مختلفة. الهدف من المساق هو إعداد الطلاب لفهم
بما في ذلك أجهزة الاستشعار، والمنصات، والملاحة، ومصدر الطاقة، والدفع، والحمل، والقي ا الذاتية،  التجارية والبحثية للأنظمة  ادة، لقدرات 

ى فهم  لوالاتصالات والتحكم، والمدى، والارتفاع، والسرعة، والمنطقة الواسعة. مراقبة. مع نهاية المساق، من المتوقع أن يكون الطلاب قادرين ع
لأهداف: اساسيات النظام المستقل مع الأجهزة والبرامج، بما في ذلك جمع البيانات والتخزين والمتطلبات التحليلية، بالإضافة إلى الاحتياجات وا

 التقييم والأهداف، والمتطلبات والاختبارات والتدريب.
 

 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)                  )تعلم قائم بالمشاريع(     : الروبوتات المتنقلة  461ع ر
 350 ع ر و    340 ع ر :المتطلب السابق

قلة. كما  يغطي هذا المساق جوانب الإدراك والتخطيط والتحكم وتقدير الموقع والتكوين الميكانيكي الفريدة أو المشتركة في أنظمة الروبوتات المتن 
اضيع  يقدم العناصر الأساسية لأنظمة الروبوت المحمول من الناحية الحسابية ويقدم تصميم وتنفيذ أنظمة الروبوت المحمول الذكي. تشمل المو 
التح المتنقلة )الاستشعار، والرؤية، والتحكم، والحركة، ونظرية الحركة، والملاحة، والتوطين، والإدراك(، وهندسة  كم في  التحكم في الروبوتات 

متعددة. العرض، البرمجيات، وتفسير أجهزة الاستشعار، وبناء الخرائط والملاحة، ورؤية الكمبيوتر ومعالجة الصور، ومعايرة الكاميرا والكاميرات ال
لأداء  والروبوتات المتنقلة، وأنظمة الروبوتات المتعددة، وتخطيط المهام، وبنيات الوكيل، والاستدلال. يقوم الطلاب ببرمجة روبوت متنقل صغير
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يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم  مهام بسيطة في بيئات العالم الحقيقي.
 .العملي المتوافق مع شهادات مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساق

 
 

 عملي( 2، نظري 0س.م=1)                     : مختبر الروبوتات المتنقلة 462 ع ر
  أو متزامن  461 ع ر:المتطلب السابق

الخوارزميات الأساسية اللازمة لجعل الروبوت المتنقل يعمل بشكل موثوق وفعال. يغطي المختبر استقلالية يغطي المساق وبشكل عملي تطبيق 
 .الروبوتات المتعددة، ونمذجة بيئة الروبوت الديناميكية

 
 عملي( 0نظري ، 2س.م=2)      )تعلم قائم بالمشاريع(          تصميم و تكامل وأمن الروبوتات  : 463ع ر 

  350 ع ر:المتطلب السابق
قها يتناول هذا المساق أساليب تحديد وتصميم وتحليل واختبار الأنظمة المعقدة. في هذا المساق يتم تقديم مبادئ وعمليات هندسة النظم وتطبي 

على تطوير الأجهزة الروبوتية. وينصب التركيز على النظام الآلي المصمم لأداء سلوك معقد. تتضمن هذه الأنظمة عناصر حوسبة، وتدمج 
الاستشعار والمحركات، وتعمل بطريقة موثوقة وقوية، وتتطلب هندسة صارمة بدءًا من التصور وحتى الإنتاج. يغطي المساق مبادئ أجهزة  

يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات   وممارسات الأمن والخصوصية في المجالات ذات الصلة.
 .لعملي المتوافق مع شهادات مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساقالمساق، أو التعلم ا

 
 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)       )تعلم قائم بالمشاريع(            : الروبوتات الصناعية 464 ع ر

  350 روع   331ع ر: المتطلب السابق
. تشمل الأنظمة المستقلة، وكيفية التخطيط للتنفيذ الفعال وتطبيق الأتمتة الروبوتيةو يقدم المساق كيفية تصميم واختيار وتشغيل الروبوتات الذكية  

بأمن وخصوصية   المتعلقة  العملية  المواضيع أنظمة السلامة، وتصنيفات الروبوتات، وتطبيقات الروبوتات الصناعية. يغطي المساق القضايا 
يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات   الروبوتات.

 .مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساق

 
 عملي( 2،   نظري 0س.م=1)                          : مختبر الروبوتات الصناعية      465ع ر 

  و متزامنأ   464 ع ر :المتطلب السابق
خبرة عملية في برمجة ومحاكاة الروبوتات والمهام الصناعية. يغطي المساق إمكانيات الحركة وتحديد المواقع وتعليمات الحركة المساق  يوفر  

 .RobotStudioو  RAPIDوعمليات الإدخال/الإخراج في برمجة الروبوت وأدواته مثل 
 

 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)                   )تعلم قائم بالمشاريع(   : نمذجة الروبوتات و التحكم بها  466ع ر
 331 ع رو    350 ع ر و  140 ر   :المتطلب السابق

لتحكم يقدم المساق المفاهيم الأساسية مثل علم الحركة والديناميكيات ونظرية التحكم مما يزود الطلاب بتصميم الأنظمة الروبوتية ونموذجها وا
ن فيها بكفاءة من خلال التدريس النظري والخبرات العملية. يشمل المساق تخطيط المسار وتكامل أجهزة الاستشعار ولغات البرمجة وتطبيقات م

يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات    الصناعة.
 .مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساق
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 عملي( 0،   نظري 3س.م=3)                   )تعلم قائم بالمشاريع(   : انترنت الأشياء الروبوتية  467ع ر
 360ع ر  : المتطلب السابق

وكيف يمكن دمج هذين النظامين في إطار أكبر، وهو إنترنت   ، (IoT)وإنترنت الأشياء  (RS)يقدم المساق نظرة عامة على الأنظمة الروبوتية
من خلال مواد المساق التدريبية ومجموعات المشكلات  IoTو  RS. من المتوقع أن يكتسب الطلاب المعرفة والمهارات المتعلقة برالأشياء الروبوتية

يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية   وكيف يمكن ربطها. IoTو  RSالعملية التي تقدم للطلاب كيفية عمل مكونات
 .المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساق

 عملي( 2نظري ، 0س.م=1)                تصميم و تكامل وأمن الروبوتات  :  مختبر 468ع ر 
 أو متزامن 350 ع ر :المتطلب السابق

يوفر هذا المختبر تجربة عملية في أساليب تحديد المواصفات وتصميم وتحليل واختبار الأنظمة الروبوتية المعقدة. من خلال سلسلة من  
الأنشطة المنظمة، سيعمل الطلاب على الحوسبة المدمجة وتكامل المستشعرات وأنظمة المشغلات لإنشاء حلول روبوتية تتميز بسلوك قوي  

يوهات العالم الحقيقي. يركز المختبر على ممارسات آمنة وواعية بالخصوصية طوال دورة التطوير بأكملها، بدءًا من التصميم وموثوق في سينار 
 . الأولي وصولًا إلى الاختبار النهائي

 

 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)       )تعلم قائم بالمشاريع(    : التعلم المعزز   471ع ر
 249ص   ذو    240ص  ذ: المتطلب السابق

لاستكشاف. يقدم هذا المساق مقدمة لتقنيات التعلم المعزز. من المتوقع أن يتعلم الطلاب حول التحديات والأساليب الأساسية بما في ذلك التعميم وا
لى التعلم سيصبل الطلاب على دراية جيدة بالأفكار والتقنيات الرئيسية لتعلم المعزز. ستتضمن مادة المساق موضوعات التعلم المعزز بالإضافة إ

يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع   المعزز العميق. 
 .شهادات مهنية عالمية متعلقة بموضوع المساق

 

 ( عملي3،   نظري 0س.م=1)                         1  تخرج: مشروع  491ع ر 
 س.م بنجاح  90إجتياز   :المتطلب السابق

يقوم الطلاب بتطبيق معرفتهم بأسس ونظريات وطرق وتطوير البرمجيات لمعالجة وتقديم الحلول لمشاكل في الصناعة والحكومة والمؤسسات  
  والقطاع غير الربحي ومجالات أخرى. عادةً ما يعمل اثنان إلى أربعة طلاب معًا كفريق واحد في كل مشروع تخرج. يتم الإشراف على كل فريق 

د أعضاء هيئة التدريس ويتضمن اجتماعات أسبوعية مع المشرفين. يجب على الطالب تحديد المشكلة وتحليلها وأخيراً كتابة المقترح من قبل أح
 يجب على الطلاب النظر في التأثير المحلي والعالمي للمشروع على الأفراد والمنظمات والمجتمع.  ومن ثم عرضه على لجنة يتم تشكيلها بالقسم.
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 ( عملي6،   نظري 0س.م=2)                       2  تخرج: مشروع  492ع ر 
 491 ع ر :المتطلب السابق

والتي يتضمن الجوانب العملية وهي التصميم والتنفيذ والاختبار المشروع الناتج. يعمل الطلاب كفريق   491هذا المساق استمرار للمساق ع ر  
المناسب(، وفي المجالات الأخرى ذات  البرمجيات، والتصميم  المشكلة، وتطوير  لحل مشكلة ويكتسبون الخبرة في مجال الروبوتات )تعريف 

طلاب في والعمل الجماعي الفعال. ويشمل اجتماعات أسبوعية مع المشرفين، ويقدم الطلاب المشروع الصلة بالمشكلة. يتم التركيز على مشاركة ال
يجب أن يقدم المشروع   المكتمل وتقريرا مكتوبا عنه للجنة المختصة في القسم يكون المشرف رئيسها، كما ويقدم الطالب نسخة من التقرير للقسم.

 مع. حلولًا لقضايا الأفراد والمنظمات والمجت 
 

 عملي( 0،   نظري 1س.م=1)                 )تعلم قائم بالمشاريع(       1 : مواضيع خاصة في الروبوتات  493ع ر
 موافقة القسم  :المتطلب السابق

 .أن تغطي هذا المساق أحدث المشكلات والحلول في مجال الروبوتات  . يجبالقسم موضوعاً متعلقاً بمجال الروبوتات حسب الحاجة  يختار
يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات مهنية 

 .عالمية متعلقة بموضوع المساق

 
 عملي( 0،   نظري 2س.م=2)                  )تعلم قائم بالمشاريع(   2 مواضيع خاصة في الروبوتات : 494ع ر 

 موافقة القسم  :المتطلب السابق
 .أن تغطي هذا المساق أحدث المشكلات والحلول في مجال الروبوتات  . يجبالقسم موضوعاً متعلقاً بمجال الروبوتات حسب الحاجة  يختار

يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات مهنية 
 .عالمية متعلقة بموضوع المساق

 

 عملي( 0نظري ، 3س.م=3)                   )تعلم قائم بالمشاريع(  3 : مواضيع خاصة في الروبوتات 495ع ر
 موافقة القسم  :المتطلب السابق

 .أن تغطي هذا المساق أحدث المشكلات والحلول في مجال الروبوتات  . يجبالقسم موضوعاً متعلقاً بمجال الروبوتات حسب الحاجة  يختار
يتضمن المساق مشاريع أو وظائف تركز على التطبيقات العملية المتعلقة بموضوعات المساق، أو التعلم العملي المتوافق مع شهادات مهنية 

 .عالمية متعلقة بموضوع المساق

 


